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Olosuhdetieto

● Tavoitteena havaita konenäöllä ja/tai kiihtyvyysanturin 
dataa analysoimalla seuraavia tieolosuhteita:

○ Luminen tie

○ Loskainen tie

○ Jäinen tie

○ Märkä tie

○ Ajourat lumen, jään tai loskan peitossa

○ Sataa vettä

○ Sataa lunta

○ Pintakelirikko ja runkokelirikko (yhteensä 4 eri kategoriaa)

○ Pintakivet



Konenäön kehitys #1

Konenäköä kehitetään iteratiivisella prosessilla:



Konenäön kehitys #2

Kun konenäkö toimii kohtalaisella tarkkuudella (esim. 95% 
havainnoista oikein), koulutusdatan kerääminen muuttuu:



Tiedonkeruu

Metsäteho-pilotissa 20 rekkaa lähes koko Suomen alueella 
tuottavat ajantasaista dataa sekä ylemmällä että alemmalla 
tieverkolla.



Kuljettajan havainnot



Koulutusdatan annotointi



Konenäön koulutus

● Monikerroksinen konvoluutioneuroverkko
● Annotoituja kuvia pitäisi olla tuhansia per tietotyyppi
● Koulutus kestää noin 10h
● Koulutuksen jälkeen konenäkömallin kyvykkyys 

varmistetaan validointidatasetillä.



Konenäön koulutus



Tulosten validointi



Konenäkö tuotannossa



Esimerkkihavaintoja #1
Luminen: 0.38



Esimerkkihavaintoja #2
Luminen: 0.95



Esimerkkihavaintoja #3
Luminen: 1.00

Paljon lunta: 0.27
Auran jäljet: 0.20

Ajourat peitossa: 0.93
Sataa lunta: 0.34



Esimerkkihavaintoja #4
Luminen: 0.99

Paljon lunta: 0.58
Ajourat peitossa: 0.97

Sataa lunta: 0.21



Esimerkkihavaintoja #5
Sataa vettä: 0.74

Märkää: 0.99



Esimerkkihavaintoja #6


