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# Mita ohjaussuosituslaskenta on nyt?

e Ohjaussuosituslaskentaa kaytetddn vaihtuvien opasteiden ohjaamisessa
* KRM = kielto- ja rajoitusmerkki
* VME = varoitusmerkki
* TIO = tiedotusopaste

® Ohjaussuosituslaskenta l&ahettdé ohjausjarjestelmalle keruujarjestelmien (LOTJU) keradmaa
*saa —ja kelitietoa tiesddasemilta ja
- naista laskettua ohjauspolitiikan mukaista olosuhdeluokkatietoa (saantdlaskennan tulos)
*LAM -laitteilta saatujen ohitusten perusteella LOTJUn valmiiksi laskemaa nopeus- ja
lilkennemaarasuuretta.

eOhjausjarjestelma ohjaa muuttuvia nopeusrajoitusmerkkeja ja opasteita tienvarresta saatavan
keli- ja liikennetiedon avulla halutun ohjauspolitiikan mukaisesti.
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;% Mita ohjaussuosituslaskenta on nyt?

® Ohjauspolitiikka maarittelee, mita ohjattavilla merkeilla kuuluu millaisellakin hetkella nakya
® Ohjauspolitiikat ovat ELYjen vastuualuetta.

PARAMETRIT | PARAMETRIEN ARVOT VME-OHJAUS TIO-OHAJUS

(C) HUONOT OLOSUHTEET
JOKIN SEURAAVISTA EHDOISTA (C1...C9) TOTEUTUU

(C1) HUONOT OLOSUHTEET KELIN VUOKSI

Olosuhteet (B2 TAI C2 TAI C3) JA (C4 TAI C5 TAI C6 TAI CT) toteutu- | | jukas ajorata’ "HUONO AJOKELI" / "DALIGT
vat saman alkaisesti (144) VAGLAG"

(C2) HUONOT OLOSUHTEET KELIN VUOKSI

Oik. puol. kaistan keli / tila 6 = lumi TAI

T =jaa TAl 'Liukas ajorata’ "HUONO AJOKELI" / "DALIGT
9 = sohjoa (vain optisesta) (144) VAGLAG

(C3) HUONOT OLOSUHTEET KELIN VUOKSI

Oikean kaistan kitka 030=p=015 ‘Liukas aj0rata’ | w1 0N0 AJOKELF / "DALIGT
JA JA (144) .
VAGLAG"
Tien pinnan lampdtila Tien pinta = +2°C
(C4) HUONOT OLOSUHTEET SATEEN VUOKSI
Sateen olomuoto 18 = j3atava tihku ‘Liukas ajorata’ =JAATAVA SADE"/

(144)

"ISBILDANDE REGN™

(C51 HUONOT OLOSUHTEET SATEEN VUOKSI



® Ohjauspolitikasta saatavat keliehdot kirjataan nykyiseen suosituslaskentajarjestelmaan
(suoraan tietokantaan) "saannoiksi”. Saantolaskennan tulos eli ohjauspolitikan mukainen
olosuhdeluokkatieto valitetadn ohjausjarjestelmélle. Saatietoa lahetetd&dn myos sellaisenaan

;,% Mita ohjaussuosituslaskenta on nyt?

ohjausjarjestelmalle (esim. tien [ampdtila, ilman lampdotila)

® Nykyisin keliehtojen toimivuutta ja ohjaussuosituslaskentaan kirjattujen saantojen oikeellisuutta
ei voi testata muuten kuin seurantajakson avulla. Seurantajakso on méaaritelty jakso, jossa

likennekeskukset seuraavat sdantdjen toimivuutta tienpaalta tulevan palautteen ja
ohjausjarjestelmaélta tulevien ohjausehdotusten perusteella.

Esimerkki: Osa nykyisen muotoista laskentasadnnostotaulukostoa (eri tavalla toisiinsa linkittyvia tauluja yhta ohjausjarjestelmakohdetta varten useita)

AlB]|C £ F G H] 1 3 k| L M[N P

TUNAJA JITO_{ SAANTO_TULOS| SAANTO_KUVAUS | SAANTO_PRIO | SAANTO_TARK_PAIVAT |o_TARO_MJ{TO_TifTo_KgTo_TdTO_PHTO_LATO_SY SAANTO_FUNKT
72 21 1 41 D1 401.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 KITKA C<0.15JATIE_1_A<2

72 21 2 4202 6 01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 |SOLOMUOTO_A=19

72 21 3 43 D3 8 01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 |NAKYVYYS_A< 100

72 21 4 31a 10 01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 |((KELI_1 B=6 TAIKELI_1_B=7) TAIKELI 1 C=6 TAIKELI_1_C=7 TAI (KELI_1_C=9)) TAI ((KITKA C>=0.15JA
72 21 5 R 12 01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 KELI 1 C=6 TAIKELI_1_C=7 TAIKELI_1_C=9

72 2 6 333 14 01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 |(KITKA_C>=0.15JAKITKA C<0.30) JATIE_1_A<2

72 21 7 34/c4 16 01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 |SOLOMUOTO_A=18

72 21 8 35/C5 18 01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 |SADE_A=6

72 21 9 36/ C6 20 01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 |SADE_A=3

72 21 10 37 7 22 01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 |NAKYVYYS_A>=100 JA NAKYVYYS_A<200

72 21 11 2181 24 01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 |(KELI_1_C=8TAI (KITKA_ C<0.40 JAKITKA_C>= 0.30)) JATIE_1_A<2

72 21 12 2282 26 01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 KELI 1 B=6TAIKELI_1 B=7

72 21 13 2383 28 01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 |SADE_A=4TAI SADE_A=5

72 21 14 2484 30 01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 |SADE_A=2JA (KELI_1_C=3TAIKELI_1 C=4)

72 21 15 25 B5 32 01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 |NAKYVYYS_A>=200 JA NAKYVYYS_A<300

72 21 16 27 B7 3401.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 KESKITUULI_A>12 TAI MAKSIMITUULI_A>17

72 21 17 11/A1 3601.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 |(((KELI_1_C=1TAIKELI_1_C=2 TAIKELI_1_C=3 TAI KELI_1_C=4 TAIKELI_1_C=5) JA (KELI_1_B=1 TAI KELI_
72 21 18 12 A2 38 01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 KELI_1_B=8JATIE_1_B<2

72 21 19 13 A3 20/01.01-31.12 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 |NAKYVYYS_A>=300 JA NAKYVYYS_A<G00

72 21 20 14 Acsiirtyma 42/01.03.-31.03. 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0

72 21 2 14 A-siirtyma 44/01.10.-31.10. 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0 00:0

72 21 22 0 OLETUSTULOS 99 01.01-31.12 00- 1




;% Mita ohjaussuosituslaskenta on nyt?

e Ohjausjarjestelmaan (LiHa) ohjelmoidaan talla hetkella se mita merkeilla ohjauspolitiikan
mukaan halutaan kulloinkin voimassa olevan keli- ja liikennetilanteen mukaan nayttaa.

® Ohjausjarjestelma voi olla ehdottava, jolloin likennekeskuspaivystdja hyvaksyy jokaisen
ohjausehdotuksen erikseen. Ohjausjarjestelma voi olla myds automaattinen, jolloin
ohjausehdotus menee suoraan merkeille. Joskus ohjausjarjestelmat joudutaan esim. lahdedatan
puutteen vuoksi ottamaan liikennekeskukseen "kasikaytolle”, jolloin ohjaussuosituksia ei
huomioida merkeilla lainkaan.

e Erilaisia ohjausjarjestelmia on talla hetkella yli kolmekymmenta hieman eri tavalla toimivaa
jarjestelméaa.



PR Tiedosto Muokkas Nawtd Loki Ikkuna Ohje =18 x|
O =R& 2 |

s | Hue | Loskeitu Tulos | Tila | Palutic...|_Palaute | Saants =
20004 V1 Lohjerharis Sammatt-Nopeusraiiusalue & T4.07 110846 80 OK/MITTALSA.
20011 V1 LohieKeha Il -Nepeusrasitusaiue 1 1407 11:08:46 120 OK/OK
20012 VT1 LohieKehs Il -Nopeusraiaitusalue 2 1407 11:08:46 120 OK/OK
20013 V1 LohieKehs Il -Nopeusraiaitusalue 3 1407 110846 120 OK/OK
20014 V1 LohieKehs Il -Nopeusraiaitusalue 4 1407 110846 120 OK/OK
20015 VT1 LohieKehs Il -Nopeusraiaitusalic 5 1407 110846 120 OK/OK
20016 VT1 LohieKehs Il -Nopeusiaiaitusaic B 1407 110846 120 OK/OK
20017 V1 LohieKehs Il -Nopeusiaiaitusaie 7 1407 110846 120 OK/OK
20018 V1 LohieKehs Il -Nopeusraiaitusais 8 1407 110846 120 OK/OK a1 T4 KELL1 -2 T KELL T A
20021 V1 LohiaKehs I, LAM23194, masrssue, kaistal 1407 110851 640 OK/OK {4.ohitukset_dmin_likuva_kaistal 0
20022 V1 LohiaKehs I, LAM23194, masrssune, kaista2 14,07 110851 220 OK/OK {4 ohitukset_min_likuva_kaista2 0
20023 V1 LohiaKehs I, LAM23194, masrssuure, kaista3 1407 110851 320 OK/OK {4 ohitukset_min_likuva_kaista3 0
20024 V1 LohiaKehs I, LAM23194, marssuure, kaistad 1407 11:08:51 540 OK/OK {4, ohitukset_amin_likuva_kaistad.0
20025 V1 LohiKehs I, LAM23193, masrssue, kaital 1407 11:08:52 480 OK/OK {4, ohitukset_amin_likuva_kaistal 0
20026 V1 LohiaKehs I, LAM23193, masrssue, kaista2 1407 11:08:52 160 OK/OK {4, ohitukset_amin_likuva_kaista2)
20027 V1 LohiaKehs I, LAM23193, masrssue, katad 1407 11:08:52 0 OK/OK {4, ohitukset_amin_likuva_kaistad.0
20026 V1 LohiKehs I, LAM23193, masrssuue, kaistad 1407 11:08:52 480 OK/OK {4, ohitukset_amin_likuva_kaistad.0
20029 V1 LohiaKeha I, LAMZ3104, masrdbure, kalstal 1407 11108:52 560 OK/OK {4, ohitukset_3mn_likuva_kaistal 0
20030 V1 LohiaKehd I, LAMZ3104, masdbure, kalsia2 1407 111043 260 OK/OK {4, ohitukset_3mn_likuva_kaista
20031 WT1 Lohja-Keha Ill, LAM23104, masrssuure, kaista3 14.07 11:08:43 100 OK/DK (i, ohitukeset_3min_liukuva_kaista3 0]
20032 WT1 Lohja-Keha Ill, LAM23104, masrssuure, kaistad 14.07 11:08:43 520 OK/DK (i, ohitukeset_3min_liukuva_kaistad 0]
20033 WT1 Lohja-Keha Ill, LAM23132, maarssuure, kaistal 14.07 11:0&50 700 OK/DK (i, ohitukeset_3min_liukuva_kaistal 0]
20034 VT1 Lohja-Kehi Ill, LAM23192, masrasuure, k: 14.07 11:0&50 340 OK/DK (i, ohitukeset_3min_liukuva_kaista2 0]
20035 VT1 LohiaKeh3 I, LAM23137, m3i e, k 14.07 11:08:50 360 OK/OK {4, ohitukset_3min_Jikuva_kaista3.0
20036 VT1 LohiaKeh3 I, LAM23137, m3ieunre, k 14.07 11:08:50 860 OK/OK {4, ohitukset_3min_Jikuva_kaistad,0
20037 VT1 LohiaKeh I, LAM23151, miounre, k 14.07 11:0852 760 OK/OK {4, chitukset_3min_likuva_kaistal 0
20036 VT1 LohiaKehs I, LAM23151, miounre, k 14.07 11:08:52 440 OK/OK {4, ohitukset_3min_likuva_kaists2,0
20039 YT LohjsKehs I, LAM23131, msrssure, ks 14.07 11:08:50 220 OK/OK [A-ohitukset_min_likuva_kaists3.0
20040 VT LohjsKehs I, LAM23131, mérssure, ks 14.07 11:08:50 720 OK/OK [&-ohitukset_min_likuva_kaistad 0
20041 VT1 LohjsKehs I, LAM23133, mssrdoune, kaistal 1407 11:08.52 360 OK/OK [&-ohitukset_3min_likuva_kaist? 0
20042 V1 LohjsKehs I, LAMZ3133, masraoune, kaista2 1407 11:08.52 820 OK/OK [A-ohitukset_min_lkuva_kaists2.0
20043 V1 LohjsKehs I, LAMZ3133, masraouune, kaita3 1407 11:08.52 520 OK/OK [A-ohitukset_min_l.kuva_kaists3.0
20044 VT LohjerKeha I, LAM23133, marasune, kaistad 1407 11:08.52 760 OK/OK
20045 T LohjerKeha I, LAM23134, nopeussure, kaistal  14.07 11:06 46 103 OK/OK
20046 VT LohierKeha I, LAM23134, nopeussuure, kaista2  14.07 11:06 46 124 OK/OK
20047 V1 LohierKeha I, LAM23134, nopeussuure, kaistad  14.07 11:06 46 121 OK/OK
20048 VT1 LohierKeha I, LAMZ3134, nopeussuure, kaistad  14.07 11:06 48 102 OK/OK
20049 V1 LohierKeha I, LAM23133, nopeussuure, kaistal 1407 11:06: 46 108 OK/OK
20050 V1 LohieKeha I LAM23133, nopeussuure, kaista2 1407 11:06: 46 120 OK/OK
20051 V1 LohierKeha I, LAM23133. nopeussuae, kaistad 1407 11:08:50 123 OK/OK
20052 V1 LohierKeha I, LAM23133, nopeussuae, kaistad 1407 11:06 48 108 OK/OK
20053 V1 LohierKeha I, LAM23104 nopeussuae, kaistal  14.07 11:08:52 100 OK/OK
20054 V1 LohierKeha I, LAM23104 nopeussuae, kaista2 1407 11:06 46 117 OK/OK
20085 VT1 LohierKeha I, LAM23104 nopeussuae, kaistad 1407 11:06 46 117 OK/OK o e )
20086 V1 LohiaKeha I, LAM23104. noveussue. keistad 1407 11:06:43 105 OK/OK ANTURIIA fukuva noveus aista 4.01 |
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# Mita ohjaussuosituslaskenta on nyt?

¥4 VALILLA KEMI - TORNIO

Esimerkkind hyvin vanha johjausarjestelma,
Jossa virhetilanne paalld.




;% T-LOIK uudistaa tielikenteen ohjauksen

o T-LOIKilla eli tielikenteenohjauksen integroitulla kayttoliittymalla hallinnoidaan
toimintaymparistosta saatavaa tietoa (séa- ja kelitiedot, likenteenmittaukset, tietyot,
onnettomuudet ja tienkayttajalinjan kautta tulleet palautteet) ja |ahetetdan sita edelleen
tienkayttajille ja muille tarvitsijoille sekéd tehdaan tarvittavia ohjaustoimenpiteita.

e Keratyn tiedon avulla likennepaivystajat hallinnoivat muun muassa muuttuvia tiedotusopasteita,
tunneleita, muuttuvia nopeusrajoituksia ja puomeja seka seuraavat ja ohjaavat keli- ja
likennekameroita visuaalisen karttakayttoliittyman avulla.

e Liikennepaivystajat valittavat T-LOIKIlla tietoa tienkayttajille myoés eri kanavien kautta.
Jarjestelman kautta tieto kulkee muun muassa sosiaaliseen mediaan, radioon, nettiin,
navigaattoreihin ja tienvarsien laitteisiin.

https://intranet.liikennevirasto.fi/intranet/web/fi/uutiset?tiedote=9029937



# T-LOIK ohjaussuosituslaskenta

® Ohjaussuosituslaskennan uudistamisen tavoitteena on rakentaa uusi ohjaussuosituslaskenta
osaksi T-LOIK —jarjestelm&é&. Tavoitteena on kayttajaystavallinen ja paremmin taman paivan ja
etenkin tulevaisuuden tarpeita vastaava jarjestelma.
® Tavoitteena on rakentaa keskitetty jarjestelma, joka
*yhtenaistaa eri ohjausjarjestelmien toiminnan suosituslaskennan osalta

* ohjaa ei-turvallisuuskriittisten kohteiden muuttuvia merkkeja ilman erillista
ohjausjarjestelméaa ja siten pienentd& muuttuvien opasteiden kayttéoénoton kustannuksia

- on laitteiden ohjauksessa ohjausjarjestelmariippumaton eli kykenee ohjaamaan laitteitta
riippumatta siitd, mihin ohjausjarjestelmaén ne kuuluvat.

e Keskitetty toteutus mahdollistaa uusien toiminnallisuuksien tuomisen kaikkiin kohteisiin heti
kun ne on toteutettu jarjestelmaan.

9.6.2017



Kayttajaystavallinen, selkea

Esimerkki: Osa ohjausjarjestelmdkohtaista laskentasaannostoa

# T-LOIK ohjaussuosituslaskenta

JA

(tsa.kitkal >= 0.4 TAI tsa.tiel <= 2.C)
VA

ateen arvojen selitteet
pouta

heikko

S
0
1
2 kohtalainen

* % % % % %

/

(tsa.sade 0 TAI
tsa.sade 1 TAI
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https://www.google.fi/url?sa=i&rct=j&q=&esrc=s&source=images&cd=&cad=rja&uact=8&ved=0ahUKEwig1KT3yfLNAhUHhywKHXziACsQjRwIBw&url=https://fi.wikipedia.org/wiki/Tiedosto:Suomi.karttapohja.svg&psig=AFQjCNHcBZHCU1mUywPlJblvNbB00sl--A&ust=1468572689501747
https://www.google.fi/url?sa=i&rct=j&q=&esrc=s&source=images&cd=&cad=rja&uact=8&ved=0ahUKEwig1KT3yfLNAhUHhywKHXziACsQjRwIBw&url=https://fi.wikipedia.org/wiki/Tiedosto:Suomi.karttapohja.svg&psig=AFQjCNHcBZHCU1mUywPlJblvNbB00sl--A&ust=1468572689501747

# T-LOIK ohjaussuosituslaskenta

® T-LOIK ohjaussuosituslaskenta laskee séa- ja kelitiedosta, LAM tiedoista, sekd muista tulevaisuudessa
lisattavista lahdedatatiedoista ohjausarvoja ja l&hettaa niitd ohjattaville merkeille suoraan ohjauksia ei-
turvallisuuskriittisilla osuuksilla. Osassa osuuksia (tunnelit ym.) ohjausjarjestelma pidetaan kuitenkin ohjaavana

jarjestelmana. —

-saa- ja kelitieto
tiesadasemilta

- Tulevaisuudessa uusia
Tietolajeja/uudenlaista lahdedataa
(lilkkuvien ajoneuvojen
tuottamaa dataa yms.)

- Lilkennetieto LAM asemilta

Ohjausjarjestelma
(kriittiset kohteet)

T-LOIK % SCADA 4 p
E o — m=x ILMA  -8°C
_ = = e
- 5T

Jm. 3
= > .
A

Keruujarjestelmat

- Liikennetieto LML asemilta s
- Haikaisytieto tunneleiden suulta

23.6.2016 Eeva Ala-Krekola



# Uusi suosituslaskenta osa T-LOIKIa

o T-LOIK tulee jatkossa ottamaan kaikki ohjaussuositukset hallintaansa ohjausjarjestelmien
uudistamisen yhteydessa ohjausjarjestelma kerrallaan. Ensimmainen kohde Vuosaaren tunneli
(alkusyksysta 2017).

® Ohjaussuosituslaskenta toteutetaan osaksi T-LOIK jarjestelmaa ketteralla menetelmalla

® Tavoitteena sulauttaa eri ohjausjarjestelméat yhdeksi hallittavaksi kokonaisuudeksi. Keskitetyn
jarjestelméan etuna on, etta silla voi kayttda mité tahansa sen piirissa olevaa ohjausjarjestelmaa
sen sijainnista riippumatta.



e Kayttaja voi tarkastella ajantasaisia ohjauksia ja ajantasaista saa-, keli- ja likennetiedon
tilaa, jotta kayttaja voi havaita, miksi suosituslaskenta tuottaa tiettyd ohjausta.

® Ajantasaisen tilanteen lisaksi kayttaja voi tarkastella ohjaus- ja havaintohistoriaa.

®Mahdollistaa saantojen toimivuuden seurannan ja helpottaa saantdjen hiomista
saatojaksolla.

® Saantojen tuottamien ohjausten oikeellisuus / aiheellisuus voidaan tarkastaa ja arvioida
jalkikateen.
e Kayttaja voi tarkastella ohg’ausehdc_)tusten kasittelyhistoriaa, g’osta nahdaan, kuinka
usein kunkin saanndn tuottamat ohjausehdotukset on hyvaksytty tai hylatty.

e Suuri hylkaysten maara_ on merkki siita, ettd saantd saattaa olla pielessa. Hylkaykset
saattavat johtua myds siita, etta paivystajat eivat oman tilannekuvansa peruste€lla
ymmarra ehdotuksen aiheellisuutta ja hylkdavat asian sen vuoksi.

e Havaintohistorian perusteella kayttaja voi jalkikateen tarkastella, oliko saannon ehdotus
aiheellinen vai onko ohjauspolitiikka saadetty liian tiukaksi.

®My0s tienvarren havaintolaitteiden piileviin vikoihin voidaan paasta kiinni tarkkailemalla
ohjausten hylkayshistoriaa.

9.6.2017



e Uudet sdannot voidaan testata simulaatioymparistossa.
Kayttaja voi itse méaaritella skenaarion, joka saanndlle toistetaan.

Testin tuloksena nakyy, missa kohdassa saanto6 laukesi ja minka ohjauksen se
tuotti.

® Uusi suosituslaskenta mahdollistaa my0s ohjausten testaamisen tuotantodatalla,
jolloin sdanndlle syotetdan tiesddaseman tuottamia ajantasaisia havaintoja.

Kayttaja voi tarkastella saannon tuottamia ohjauksia samaan tapaan kuin
simulaatioymparistdssa.

® Saantdtyokalu versiol ohjauspolitiikat ja niiden saannot

Saannon vanha versio voi olla tuotantokaytdsséa ja samaan aikaan uusi versio
muokattavana tai testauksessa

Uuden version kayttoonotto voidaan tehda kun sen toimivuus on ensin
varmistettu testaustydkaluilla.

9.6.2017



;% Toiminnalliset tavoitteet

®Yhtena toiminnallisena tavoitteena on uuden ohjaussuosituslaskentajarjestelman
kaytto jo ohjauspolitiikan laadintavaiheessa. Uusi ohjaussuosituslaskenta tuottaa
nain ohjauspolitiikan liitteené& olevan ehtotaulukon.

PARAMETRIT | PARAMETRIEN ARVOT | VME-OHJAUS | TIO-OHAJUS

(C) HUONOT OLOSUHTEET
JOKIN SEURAAVISTA EHDOISTA (C1...C9) TOTEUTUU

(C1) HUONOT OLOSUHTEET KELIN VUOKSI

Olosuhteet (B2 TAI C2 TAI C3) JA (C4 TAI C5 TAI C6 TAI CT) toteutu- | | jukas sjorata’ | "HUONO AJOKELI" { "DALIGT
vat saman aikaisesti (144) VAGLAG”
(C2) HUONOT OLOSUHTEET KELIN VUOKSI
Oik. puol. kaistan keli / tila 6 = lumi TAI
T =jaa TAl 'Liukas ajorata’ "HUONO AJOKELI" / "DALIGT
9 = sohjoa (vain optisesta) (144) VAGLAG
(C3) HUONOT OLOSUHTEET KELIN VUOKSI
Oikean kaistan kitka 0,30=p=0,15 Li i '
. Liukas gjorata’ | wy,0n0 AJOKELF / "DALIGT
JA JA (144) .
) . - X . VAGLAG"
Tien pinnan lampdtila Tien pinta = +2°C
(C4) HUONOT OLOSUHTEET SATEEN VUOKSI
Sateen olomuoto 18 = jaatava tinku ‘Liukas ajorata’ "JAATAVA SADE"/
(144) "ISBILDANDE REGN"

(C51 HUONOT OLOSUHTEET SATEEN VUOKSI
9.6.2017
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;'é Toiminnalliset tavoitteet
.I

e Liikennekeskuskayttajien liséksi T-LOIK suosituslaskentaa kayttavat liikennetekniset
ELY-kayttajat, jotka luovat saannot laskentajarjestelmaan. Kolme kayttajaa kolmesta
eri ELY:sta. Liséksi ohjauspolitikkavastaavat eri ELYista osallistuvat rynmaan, joka
kokoontuu muutaman kerran vuodessa.

+ edistetaan ohjauspoliitikoiden ja -ehtojen kehittamista, kun suosituslaskentaan
saadaan liikenneteknista ja kaytannon tuntumaa jo hankkeen alussa

+ edistaa uudenlaisen lahdedatan mukaan ottamista ohjauksiin, kun
liikennetekninen ja ohjaussuosituslaskennallinen osaaminen yhdistyvéat

+ varmistetaan joustavat ja nopeat ehtojen muutokset

+ jarjestelmasta tulee tyokalu ohjauksista vastuussa oleville (varmistetaan, etta
ehdot tulevat oikein ja tarkoituksenmukaisesti syotettya jarjestelméaan)

+Nakyvyys ohjausjarjestelmaan myos ELYille (kun ohjausjarjestelma on T-LOIK ->
WebLOIK)

+Integraatiot muihin jarjestelmiin (tierekisteri, HARJA?...) (tietoa myds muista
jarjestelmista kuin LOTJU keruujarjestelmista)
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elhe % Toiminnalliset tavoitteet

eKolmanneksi luodaan ohjausten palautemalli, jonka avulla ohjauspolitiikkoja
voidaan edelleen kehittdd. T-LOIK ohjaussuosituslaskennasta valittyy paljon erilaista
tietoa likennekeskuksen péaivystégjalle (esim. mika ohjausehto tuotti kyseisen
ohjauksen) ja myos ELY-kayttajalla on suora ndkyméa T-LOIK suosituslaskentaan.

ohjausehtojen tarkkailu helpottuu ja s&atdjakso lyhenee

likennekeskuspaivystéjien palaute toimii oppimis- ja kehityskanavana
ohjauspolitiikan ja ohjausehtojen luontiin ja likennekeskuspaivystajien
ohjauspolitiikkakoulutuksiin

Seuranta ja Ohjauspolitiikan
palautteet valmistelu

A
/
/! saantsjen

/ viimeistely
ohjaussuositus-
laskennassa

Ohjaukset kaytossa /

/
/
/
/

/ Paivystdjien
Sadtdjakso koulutus 9.6.2017



Kiitos

Lisatietoja:

Eeva Ala-Krekola
Jarjestelmaasiantuntija
Tieliikenteen tekniset jarjestelmat
Tielilkenteen palveluiden kehittdaminen
eeva.ala-krekola@liikennevirasto.fi
+358295343242
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